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简介

本文档介绍成功交换安装在NCS4016系统中的在用外部连接单元(ECU)并替换为ECU 2所需的信息
。该过程提供了拆卸/安装ECU的步骤。

先决条件

要求

Cisco 建议您了解以下主题：

用于Cisco NCS4000系列的CLI Cisco IOS®●

思科NCS4000系列，包括NCS4016/NCS4009●

使用的组件

本文档中的信息基于在开始此过程之前运行6.5.26或更高版本软件的NCS4016系统。

本文档中的信息都是基于特定实验室环境中的设备编写的。本文档中使用的所有设备最初均采用原
始（默认）配置。如果您的网络处于活动状态，请确保您了解所有命令的潜在影响。

背景信息

本文档中详述的过程不会影响流量。它假设NCS4000机箱是4016或4009机架。如果您的网络处于
活动状态，请确保您了解所有命令的潜在影响。

建立与NCS4K的连接并验证6.5.26的最低软件版本

开始之前，请确保已设置与NCS 4016的笔记本电脑连接，且笔记本电脑符合硬件和软件要求。



步骤1.从连接到NCS 4016机架的计算机启动终端仿真程序（如putty）并登录NCS4016系统。

步骤2.在命令提示符下，执行show version，并验证软件版本是否为6.5.26，如图所示。

步骤3.如果软件不在6.5.26或更高版本上，请停止该过程并将软件升级到6.5.26，然后再继续。

步骤4.验证并记录图中所示的所有警报。

步骤5.检验硬盘详细信息。



步骤6.创建数据库备份。

步骤7.检验BITS计时。如果NCS4K使用BITS定时，请记录这些命令的输出。如果未使用计时，请
跳至步骤8。记录show controller timing controller clock命令的输出，如图所示。



如图所示，记录show frequency synchronization clock-interfaces brief命令的输出。

步骤8.准备拆除ECU。为了安全地将ECU从服务中移除，请发出detach命令hw-module provision
ecu detach disk rack 0，如图所示。



步骤9.在物理移除ECU模块之前，请确保警报系统上已清除磁盘的分离操作。

步骤10.从NCS4K机箱卸下ECU模块：

a.确保用户佩戴防静电腕带。

b.拔下连接到NCS4K-ECU模块的所有电缆。

c.移除EMS电缆时，会将所有远程管理丢弃到机架中。在步骤11中重新连接EMS电缆后，它才会恢
复。使用控制台端口仍可实现远程访问。

e.拔下连接到设备的所有单独定时电缆。

f.使用飞利浦螺丝刀拧松ECU单元上的螺钉。

g.使用两侧的锁闩将NCS4K-ECU单元插出。

h从原始NCS4K-ECU中卸下两个2.5英寸SATA驱动器(SSD)。注意ECU中的确切位置（左或右）。

我。将从NCS4K-ECU卸下的2.5英寸SATA驱动器插入新的NCS4K-ECU2模块。确保它们安装在与
原始ECU相同的位置。

步骤11.安装ECU2模块并重新连接电缆：

a.将新的NCS4K-ECU2模块（两个2.5英寸SATA驱动器）放入原始ECU插槽中。

b.将步骤10中移除的所有电缆重新连接到新的ECU2模块。

c.正确定位闩锁后拧紧螺钉。

d.确保与NE的远程管理连接再次可用。



e.确保NE的前面板LCD工作正常。

步骤12.在NCS4K机箱中初始化新的ECU2。等待2到3分钟，NCS4K-ECU2模块初始化。

步骤13.如图所示，在命令提示符下执行attach命令。

步骤14.一旦ECU成功连接到机箱，ECU从NCS4K-ECU迁移到NCS4K-ECU2完成。

过帐检查

验证警报

验证警报并确保机架上没有新警报或意外警报。

注意：对于RP0和RP1，位置警报的磁盘空间警报可能需要稍长的时间才能空闲，但您可以使
用sh media命令验证磁盘是否运行正常。



验证介质

验证两个固态磁盘驱动器的插槽是否正确且是否可达，如图所示。

BITS计时重新检查

如果已配备BITS定时，并且第1.5节已完成，请在将BITS定时重新连接到ECU2后再次运行命令，并
与图中所示的先前结果进行比较。
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